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NOMBRE TITULO ASESOR 1 ASESOR 2 REVISOR DICTAMEN

1 201314733
EDGAR JACOB SOSA 

CERÓN
COLOREO Y MALLADO PARA MAPEO 3D EN TIEMPO REAL DRA. MIREYA TOVAR VIDAL

DR. JOSÉ MARTÍNEZ 

CARRANZA

DR. LUIS CARLOS 

ALTAMIRANO ROBLES
APROBADO

2 201230888
JORGE ARTURO XICALI 

FLORES

SISTEMA BIOMÉTRICO PARA LA CLASIFICACIÓN DE GRUPOS 

ÉTNICOS

DR. IVO HUMBERTO PINEDA 

TORRES

M.C. LETICIA 

MENDONZA ALONSO
APROBADO

3 201023729
TOXTLE OCOTOXTLE 

JOSÉ LUIS

PLATAFORMA HÍBRIDA PARA USAR OBJETOS Y SERVICIOS 

DISTRIBUIDOS CON APLICACIONES MÓVILES

M.C. MARIANO LARIOS 

GÓMEZ

M.C. ADRIANA LARIOS 

GÓMEZ

DR. ABRAHAM 

SÁNCHEZ LÓPEZ
APROBADO

4 201201393
CARLOS EDUARDO 

CORONA HERNÁNDEZ

APLICACIÓN MÓVIL CON ANDROID PARA EL SEGUIMIENTO DE 

TOMA DE MEDICAMENTOS USANDO KOTLIN
M.C. PEDRO BELLO LÓPEZ

DRA. CLAUDIA ZEPEDA 

CORTÉS
APROBADO

5 200726519
GIOVANNA PLACIOS 

CAMPOS
TUTORÍA, ACOMPAÑAMIENTO VIRTUAL

M.C. MARÍA DEL CARMEN 

SANTIAGO DÍAZ

M.C. LETICIA 

MENDONZA ALONSO
APROBADO

6 201307044
MATAMOROS ZÁRATE 

LUIS ALBERTO

PROTOTIPO DE INTERPRETACIÓN DE LENGUAJE DE SEÑAS EN 

MÉXICO APLICANDO EL PROCESAMIENTO DIGITAL DE 

IMÁGENES

DRA. ETELVINA ARCHUNDIA 

SIERRA

DR. ROBERTO 

CONTRERAS JUÁREZ
APROBADO

7 201025371
HÉCTOR JOAB IBARRA 

CABALLERO

DESARROLLO DE UN PLAN DE AUDITORÍAS DE SEGURIDAD A 

SISTEMAS WEB BASADOS EN EL FRAMEWORK LARAVEL 

UTILIZANDO LAS PLATAFORMAS WINDOWS Y LINUX

M.C. ANA CLAUDIA 

ZENTENO VÁZQUEZ

M.C. JOSÉ LUIS PÉREZ 

RENDÓN

M.I. MA. DE LC 

ONSUELO MOLINA 

GARCÍA

APROBADO

8 201302537
MARIO ALEJANDRO 

CORTEZ SALINAS
LOGÍSTICA 4.0 PARA LA ENTREGA DE ABARROTES DR. RAFAEL LEMUZ LÓPEZ

M.C. FRANCISCO 

ROBLES MENDOZA
APROBADO

9 201003168 ANDRÉS CAMILO ROJAS
DESARROLLO DE ROBOT DE SERVICIO, PARA MANTENIMIENTO 

DE CUERPOS DE AGUA DULCE EN AMBIENTES CONTROLADOS

DR. JOSÉ LUIS HERNÁNDEZ 

AMECA

DRA. MAYA CARRILLO 

RUIZ

M.C. GRACIANO CRUZ 

ALMANZA
APROBADO

10 201127857
JUAN ANTONIO 

HERNÁNDEZ CHÁVEZ
SICoTra "SISTEMAS DE CONTROL DE TRABAJO"

DR. MARIO ANZURES 

GARCÍA

M.C. MARÍA DE LA LUZ 

ADOLFINA

M.C. GRACIANO CRUZ 

ALMANZA
APROBADO

11 201417889
VALERIO GALIOTE 

TEUTLE

ESTRATEGIAS PARA LA AUTO LOCALIZACIÓN DE ROBOTS 

MÓVILES

DR. ABRAHAM SÁNCHEZ 

LÓPEZ

DR. ALFREDO TORIZ 

PALACIOS

DR. LUIS CARLOS 

ALTAMIRANO ROBLES
APROBADO

12 201453381
ELBERFELD ENRIQUE 

PÉREZ GERÓNIMO

ANIMACIÓN DE PERSONAJES VIRTUALES EN AMBIENTES 

VIRTUALES INMERSOS INTERACTIVOS

DR. ABRAHAM SÁNCHEZ 

LÓPEZ

DRA. CLAUDIA ZEPEDA 

CORTÉS
APROBADO

13 201442555 RUBEN HERRERA LARA
MINERÍA DE DATOS Y DESCUBRIMIENTO DEL CONOCIMIENTO 

EN GRAFOS

DR. ABRAHAM SÁNCHEZ 

LÓPEZ

DR. JOSÉ MARTÍN 

ESTRADA ANALCO

DRA. JOSEFA 

SOMODEVILLA GARCÍA
APROBADO

14 201324611
JONATHAN DE LA 

TRINIDAD PÉREZ

PROTOTIPO DE UN SISTEMA CONFIGURABLE PARA LA 

MANIPULAR Y AGREGAR SERVOMOTORES CON ROS Y 

RASPBERRY

DR. RAFAEL DE LA ROSA 

FLORES

DR. JOSÉ LUIS 

CARBALLIDO CARRANZA

M.C. APOLONIO ATA 

PÉREZ
APROBADO

15 880670683
GILBERTO SAUCEDO 

SUÁREZ

MODELADO DE PROCESOS Y APLICACIONES DE DATA 

WAREHOUSE PARA SEGUROS DE DAÑOS

DR. MARIO ANZURES 

GARCÍA

M.C. MARÍA LUZ 

ADOLFINA SÁNCHEZ 

GÁLVEZ

DRA. JOSEFA 

SOMODEVILLA GARCÍA
APROBADO

MATRICULA



PROTOCOLO DE TESIS - SEPTIEMBRE 2018 SECRETARÍA ACADÉMICA

NOMBRE TITULO ASESOR 1 ASESOR 2 REVISOR DICTAMENMATRICULA

16 201452905
SHEYLA SALAZAR 

WALDO
DESARROLLO DE APLICACIONES WEB REACTIVAS

DR. ABRAHAM SÁNCHEZ 

LÓPEZ

M.C. JUAN CARLOS 

CONDE RAMÍREZ

M.I. MA. DE LC 

ONSUELO MOLINA 

GARCÍA

APROBADO

17 201417889
LUIS ÁNGEL MENA 

MARTÍNEZ

MODELOS GRÁFICOS PROBABILISTAS APLICADOS A LA 

PREDICCIÓN DE LA CALIDAD DEL AIRE

DR. ABRAHAM SÁNCHEZ 

LÓPEZ

DRA. MARÍA BEATRIZ 

BERNÁBE LORANCA

M.C. FRANCISCO 

ROBLES MENDOZA
APROBADO

18 201409973 JOEL XICOHTENCATL
ANIMACIÓN COMPORTAMENTAL DE PERSONAJES VIRTUALES 

3D

DR. ABRAHAM SÁNCHEZ 

LÓPEZ

DR. ROBERTO 

CONTRERAS JUÁREZ
APROBADO

19 201420307
JOSÉ FAUSTINO 

TEXCUANO DOMÍNGUEZ

MÉTODOS TOPOLÓGICOS PARA LA CONSTRUCCIÓN DE MAPAS 

Y LOCALIZACIÓN SIMULTANEA PARA ROBOTS MÓVILES

DR. ABRAHAM SÁNCHEZ 

LÓPEZ

DR. ROGELIO GONZÁLEZ 

VELÁZQUEZ

DRA. CONCEPCIÓN 

PÉREZ DE CELIS 

HERRERO

APROBADO

20 201316196
ALFREDO CAJICA 

MARTÍNEZ

MÁQUINAS VIRTUALES SOBRE UN CLUSTER PARA 

LABORATORIO VIRTUAL

M.C. JOSÉ LUIS PÉREZ 

RENDON

M.C. APOLONIO ATA 

PÉREZ
APROBADO

21 201320882
GONZÁLEZ LUNA JORGE 

LUIS

SISTEMA EMBEBIDO PARA NEUROREHABILITACIÓN DE 

ENFERMEDADES MOTORAS DE ORIGEN CEREBRAL INFATIL 

(SENMOCI)

M.C. MARIANO LARIOS 

GÓMEZ

DRA. CONCEPCIÓN 

PÉREZ DE CELIS 

HERRERO

APROBADO

22

201210355
JOSÉ ALFONSO GÓMEZ 

COETO

ESTIMACIÓN DE PROFUNDIDAD PARA IMÁGENES AÉREAS 

UTILIZANDO REDES NEURONALES CONVOLUCIONALES, 

ENTRENADAS CON INFORMACIÓN SINTÉTICA

DRA. MIREYA TOVAR VIDAL
DR. JOSÉ MARTÍNEZ 

CARRANZA

DR. ABRAHAM 

SÁNCHEZ LÓPEZ
APROBADO


